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SYSTEME PIGNON-CREMAILLERE

| Fonction :

Rotation ou
Translation Transformer le mouvement de

> rotation en translation et inversement

Translation
ou Rotation

Pignon crémaillere T

] Principe :

Il Déplacement linéaire :

X=R 6

Le déplacement linéaire X de la crémaillére pour une rotation @ en degrés :

IV Vitesse linéaire V

p =942

V : vitesse crémaillere en mm/s
w : Fréquence de rotation pignon
Ro d=m.Z: diamétre primitif du pignon
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Vv Application : Direction a crémaillére

Mouvement circulaire Transformer le mouvement de | Mouvement angulaire
P vofation en un mouvement de
du volant translation des roues avants

La direction a crémaillere
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