
 
1 

 :

:
3

2

1

(3 )A x x dx  ;
4

3

2

1

8 6
( )B x dx

x x
   .

2

1

2x x
C dx

x


 ;

2

2

1

5
3D x x dx

x

 
   

 
     

1

3

0

2 5E x x dx 
1

0

3

2 1
F dx

x



1

2

2 3x
G dx

x


 
 

1

3

4 5

1

2

3 1
H dx

x x

 
  

 
 

  

3

2

2

1 2

x
I dx

x x


 ; 
1

2

0
1

x
J dx

x



   

3 3

22

5 12 2

2 3
3 3

4 0

ln(2)4

2

0 0

3 3 4
;

7 3

1
;

1 3 5

1
;

2 1

x

x x
O dx P dx

x x

x x
Q dx R dx

x x x

T dx U e dx
x

 
 

 


 

  

 


 

 

 

 
 : 

    :

    

1
55 2

2

4 1

2ln(2) 2

0 1

5
2 ;

2 3

2 1
;

1 2

x

x

x

e
M x dx N dx

x x

e
P dx Q x dx

e





 
    

 

  
   

  

 

 

         

ln 2 3

0 2

23

2

0 3

1
1 ;

ln( )

1
( ) ;

x xV e e dx W dx
x x

Y tg x dx Z dx
x x





  

 


 

 

 

 m 

  Talamidi.com  تم تحميل هذا الملف من موقع

http://www.bramaths.com/


 
2 

 :

1:
3

1

2a x dx ;
1

1

1xb e dx


 
3

2

1

3 6c x xdx


 

3
4

4

sin(2 )d x dx





   

2:
2

1

( )e f x dx


 :
2

1
( ) . 0

( ) 5 . 0

f x x x
x

f x x x


 


   



 

 :

fI:

1    1

1
2,4I f x

x
 2   2

1
1, 2

2
I e f x

x
   


 

3 3, ( ) cos(3 )
3 2

I f x x
  

  
 

4   4ln2,0 xI f x e   

 

 :

1

 

 

1 2

0 1

2

1 0

3 ln3 2

2

0 0

2 2

2
03

1
ln 1 ; ln( )

1
1 ln( ) ; cos(2 )

;
1 1

ln( )
;

1

e

e

x

x

e

t

A x dx B x x dx
x

C x dx D x x dx
x

x e
E dx F dx

x e

x x
G dx H te dt

x




 

    
 

 
   

 

 
 

 


 

 

 

 

   

 

3 1

2 2

1 0

2 9

1 0

2 ln( ) ; ln 1

2 ; log 1x

I x x x dx J x dx

K x dx L x x dx

   

  

 

 

 

  Talamidi.com  تم تحميل هذا الملف من موقع

http://www.bramaths.com/


 
3 

 :

fgx a

x b:

1 
1

( )f x
x

( ) 2 1g x x 1a b e 

2 ( )f x x( ) xg x e1a 4b  

3 2( ) xf x e( ) xg x e0a ln 2b  

 

 :

f:( ) 2f x x 

 fC 2,5

 

 :

1 :
2 cos( ) cos( )

0; ;
6 cos( ) 1 sin( ) 1 sin( )

x x
x

x x x

 
       

 

2 :
6

0

2
ln(3)

cos( )
dx

x



 

3 
2

( )
cos( )

g x
x

0,
6

 
 
 

 

 

2

 

 

 

3

2

2

3

2
2

2

3

2
2

2

2

1

1

1

2

1

ln( )

1

ln( )

a dx
x x

x
b dx

x

x x
c dx

x

x
d dx

x




















 

  Talamidi.com  تم تحميل هذا الملف من موقع

http://www.bramaths.com/


 
4 

 :

1 :
3

0

1I x dx  

2  22
( ) 3 2 1

15
f x x x x dx    

:
3

0

1J x x dx 

3 
3

0 1

x
K dx

x



 

4. :
2

0

( )I f x dx 
( ) 2 ;0 1

1
( ) ; 1

f x x x

f x x
x

  



 



 

 :

1 1 12
2

2 2
0 0 0

; ; 2
2 2

dx x
I J dx K x xdx

x x
   

 
  

f 0,1:

 2( ) ln 2f x x x  

1 '( )f x 

2 I . 

3 IJK2J I K  

3K J 

Ik 

 

  Talamidi.com  تم تحميل هذا الملف من موقع

http://www.bramaths.com/


 
5 

 :

1 abc:
 2

1

1 11

a b c

x x xx x
  

 
 

2 f 1,
 2

1
( )

1
f x

x x



 

3 : 

 

 

 

3

2

2

3

2
2

2

3

2
2

2

2

1

1

1

2

1

ln( )

1

ln( )

a dx
x x

x
b dx

x

x x
c dx

x

x
d dx

x




















 

  Talamidi.com  تم تحميل هذا الملف من موقع

http://www.bramaths.com/



